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L'invention concerne un systeme de prise de vue et un telephone, un 
telephone mobile et un support de telephone mis en ceuvre dans ce systeme. 

Pius precisement, l'invention concerne un systeme de prise de vue 
comportant : 

5 - un premier telephone mobile, apte a etablir des liaisons telephoniques 

avec un autre telephone par I'interrnediaire d'un reseau telephonique, ce 
telephone. mobile etant equipe d'au moins un point de prise de vue pour prendre 
des images, et 

- un second telephone apte a afficher les images prises a I'aide du 
10 premier telephone mobile. 

Aujourd'hui, de nornbreux telephones mobiles sont capabies de 
prendre une photo ou de filmer uhe scene puis de la transmettre via le reseau 
telephonique vers un terminal distant tel qu'un autre telephone mobile apte a 
afficher la photo ou la scene transmise. A cet effet, les telephones mobiles 
15 comportent, par exemple, un objectif forma nt point de prise de vue. L'objectif est, 
par exemple, celui d'un appareil photographique ou d'une camera. 

Ces telephones mobiles comportent egalement un ecran et des 
moyens pour restituer sur cet ecran llmage prise a partir du point de prise: s de 
vue. 

20 Dans de tels systemes de prise de vue, pour cadrer une image, 

Putilisateur du telephone mobile doit deplacer manuellement l'objectif jusqu'a ce 
que le cadrage de ['image observee sur I'ecran du telephone mobile so it correct. 
Dans les systemes de prise de vue connus, il est done necessaire pour cadrer 
correctement une image de pre voir sur le telephone mobile les moyens 

25 techniques necessaires pour visualiser localement, e'est-a-dire sur ce telephone 
mobile, I'image prise afin de pouvoir modifier ou valider le cadrage actueL 

L'invention vise a remedier a cet inconvenient en proposant un 
systeme de prise de vue a I'aide d'un telephone dans lequel il n'est pas 
necessaire de visualiser localement I'image prise pour la cadrer. 

30 L'invention a done pour objet un systeme de prise de vue, caracterise 

en ce qu'il comporte au moins un moteur commandable propre a deplacer le ou 
chaque point de prise de vue du premier telephone mobile en reponse a des 
commandes de deplacement regues par le premier telephone mobile, et en ce 
que ie second telephone comporte un module pour envoyer des commandes de 
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deplacement au premier telephone mobile par I'intermediaire du reseau 
telephonique. 

Dans le systeme ci-dessus, contrairement aux systemes connus, c'est 
le second telephone qui est utilise pour effectuer le cadrage des images prises a 
partir du premier telephone. Des lors, il n'est plus necessaire de visualiser 
localement sur le premier telephone ies images prises a partir de ce premier 
telephone. 

Suivant d'autres caracteristiques supplemental prises series ou en 
combinaison, le systeme conforme a Invention se caracterise en ce que : 

- ledit au moins un moteur est solidaire du premier telephone mobile ; 

- le ou chaque point de prise de vue est monte a rotation autour d'un 
premier et d'un second axes de rotation non colineaires, et ledit au moins un 
moteur est apte a deplacer en rotation le ou chaque point de prise de vue autour 
des premier et second axes, Ies rotations autour du premier et du second axes 
etant commandables independamment 1'une de I'autre ; 

- il comporte un support independant du premier telephone mobile ce 
support independant comportant des moyens d'accouplement/desaccouplement 
mecaniques du premier telephone mobile au support, et ce support comportant 
ledrt au moins un moteur, ledit au moins un moteur etant apte a deplacer lesdits 
moyens d'accouplement/desaccouplement en reponse aux commandes de 
deplacement recues par le premier telephone mobile de maniere a deplacer le ou 
chaque point de prise de vue ; 

- le support independant comporte une benne mobile equipee des 
moyens d'accouplement/desaccouplement mecaniques, et ledit au moins un 
moteur est apte a deplacer ladite benne en reponse aux commandes de 
deplacement regues par le premier telephone mobile ; 

- le premier telephone mobile comporte deux points de prise de vue 
espaces Tun de I'autre de maniere a pouvoir realiser des images en 
stereoscopie ; 

- le ou chaque point de prise de vue comporte un zoom reglable en 
reponse a des commandes de zoom regues par le premier telephone mobile et 
le second telephone comporte un module pour envoyer des commandes de 
zoom au premier telephone mobile par I'intermediaire du reseau telephonique ■ 
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- le premier telephone mobile comporte au moins une camera equipee 
clu ou de chaque point de prise de vue. 

L'invention'a egalement pour objet un telephone, un telephone mobile 
et un support adaptes pour etre mis en ceuvre dans un systeme de prise de vue 
5 conforme a invention. 

L'invention sera mieux comprise a ia lecture de la description qui va 
suivre donnee uniquement a titre d'exemple et faite en se referant aux dessins 
sur lesquels : 

- la figure 1 est une illustration schematique d'un telephone mobile apte 
10 a etre mis en ceuvre dans un systeme conforme a I'invention ; 

- la figure 2 est une illustration schematique de Tarchitecture d'un 
systeme de visiophonie conforme a l'invention ; 

- . la, figure 3 est un organigramme d'un procede de visiophonie 
conforme a Finvention, et 
15 - la figure 4 est une illustration schematique d'une variante du 

' telephone de ia figure 1 . 

La figure 1 represente principalement la face avant d'un telephone 
mobile vertical 2 apte a etre mis en ceuvre dans le systeme de visiophonie vde ia 
figure 2. Ici seuis les elements du telephone 2 necessaires a la comprehension 
20 de (Invention sont decrits en detail. De plus, ['architecture interne de ce 
telephone sera decrite. plus en detail en regard de la figure 2. 

De maniere a pouvoir etre utilise dans un systeme de visiophonie, le 
telephone 2 comporte : 

- un haut-parleur 4, 
25 - un microphone 6, et 

- un ecran 8. 

Ici, Tecran 3 est un ecran a trois dimensions stereoscopique. De tels 
ecrans permettent de produire un effet trois dimensions sans Fusage de lunettes 
specifiques. A cet effet, ces ecrans sont bases sur la methode « parallax 
30 barrier ». Pour plus deformations, le lecteur pourra se referer au rapport « 3D 
Consortium sub committee activities joint press conference, Members 
Exhibition », du 10 septembre 2003, accessible en ligne a Tadresse suivante : 

http://www.3dc.qr.ip/enqlish/index.html . 
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■ Plus precisement le lecteur pourra consulter I'article du Professeur 
Matsuyama de I'Universite de Kyoto a cette adresse. 

Le telephone 2 est egalement equipe d'une antenne 10, pour capter 
des frequences radio, et d J un clavier 12. 

5 ^ Seuies les touches du clavier 12 utilisees pour la mise en ceuvre de 

I'invention ont ete representees ici. 

Ainsi, le clavier 12 comporte quatre touches de deplacement 16 a 19 
respectivement vers le haut, le bas, la droite et la gauche. Le clavier 12 comporte 
egalement une touche 20 de zoom vers I'avant et une touche 22 de zoom vers 
10 I'arriere. 

Pour son utilisation dans un systeme de visiophonie, le telephone 2 
comporte egalement un appareil de prise de vue. Ici, de maniere a pouvoir 
produire des images stereoscopiques, cet appareil de prise de vue comporte 
deux objectifs 20 et 22 separes run de I'autre d'une distance egale, par exemple 
15 a 64 mm. Ces objectifs 20 et 22 forment les points de prise de vue du telephone 
2. Les objectifs 20 et 22 sont deplacables en rotation autour d'un axe commun 
horizontal 24. Cet axe 24 est solidaire d'une poutre horizontale 26, elle-meme 
montee a rotation autour d'un axe vertical 28 solidaire d'un chassis du telephone 
2. La distance focale des objectifs 20 et 22 est commendable de maniere a 
20 realiser des zooms vers I'avant ou vers I'arriere. 

Pour deplacer en rotation les objectifs 20 et 22 autour de i'axe 24, le 
telephone 2 comporte deux moteurs electriques commandables 30 et 32 
associes respectivement aux objectifs 20 et 22. 

Le telephone 2 comporte egalement un moteur commandable 34 
propre a deplacer en rotation la poutre 26 autour de I'axe 28. Ainsi, en 
commandant ces moteurs, il est possible de deplacer les objectifs 20 et 22 et 
done les. points de prise de vue correspondants par rapport au chassis du 
telephone 2. 

Ici, la position angulaire de la poutre 26 par rapport a une position de 
reference est representee par un angle a et la position angulaire des objectifs 20 
et 22 par rapport a la verticale est representee par un angle fi. 

La figure 2 represente un systeme de visiophonie designe par la 
reference generate 40 destine a etre utilise pour realiser des visioconferences a 
I'aide de telephones mobiles. Ce systeme 40 comporte a cet effet le telephone 2 
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et un autre telephone mobile 42 aptes chacun a etablir une liaison radio de 
transmission ci 'informations par Fintermediaire d'un reseau telephonique 44. Ce 
reseau 44 est, par exernpie, un reseau GSM (Global System for Mobile 
communication), un reseau GPRS (General Packet Radio Service), un reseau 
UMTS (Universal Mobile Telecommunication System) ou encore un reseau W1FI 
(Wireless Local Area Network). 

Les elements du telephone 2 deja decrit en regard de la figure 1 
portent les merries references numeriques. 

Sur la figure 2, Fappareil de prise de vue du telephone 2 porte la 
reference 46 et com porte les deux objectifs 20 et 22 raccordes a r entree d'un 
capteur CCD 48 (Charge-Coupe Device) compose d'elements photosensibles 
propres a convertir les signaux lumineux captes par les objectifs 20 et 22 en 
signaux numeriques. Get appareii 46 est adapte pour recevoir des commandes 
de zoom et pour executer, en reponse, un zoom vers I'avant ou vers Farriere. 

De maniere a gerer Petablissement et le maintien d'une liaison 
telephonique avec un autre telephone par I'intermediaire du reseau 44, le 
telephone 2 comporte une unite de traitement 50 raccordee aux d iff e rents 
equipements precedemrnent decrits. En particulier, cette unite de traitement 50 
comporte un module conventionnel 52 de gestion d'une visioconference ; ,etabiie 
entre le telephone 2 et un autre telephone par I'intermediaire du reseau 44. Les 
fonctionnalites de ce module 52 seront decrites plus en detail en regard du 
procede de la figure 3. 

L'unite de traitement 50 comporte egalement un module 56 de 
reception de commandes de deplacement transmises par I'intermediaire du 
reseau 44 et de I'arvtenne 10. Ce module 56 est apte a extraire du flux de 
donnees regu les commandes de deplacements destinees a deplacer les points 
de prises de vue 20, 22. De maniere a discriminer les commandes de 
deplacement des donnees de voies et d'images, un canal de communication 
specifique aux commandes de deplacement est prevu. II est egalement possible 
de faire preceder ces commandes de deplacement d J un en-tete specifique 
permettant de les identifier. 

Le module 56 est egalement apte a recevoir des commandes de zoom 
vers I'avant ou vers Farriere transmises par I'intermediaire du reseau 44, Ces 
commandes de zoom sont dirigees par le module 56 vers Fappareil 46. 
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Un module 58 de commande des moteurs 30, 32 et 34 est prevu dans 
I'unite de traitement 50. Ce module 58 est propre a commander les moteurs 30, 
32 et 34 en fonction des commandes de deplacement recues par !e module 56. 

Finalement, I'unite de traitement 50 comporte un module 60 d'envoi de 
5 commandes de deplacement par I'intermediaire de I'antenne 10 et du reseau 44. 
Ce module 60 est associe au clavier 12, et plus precisement aux touches 16 a 
19, 20 et 22. Le module 60 est adapte pour generer les commandes de 
deplacement suivantes : 

- une commande de deplacement entraTnant une rotation de la poutre 
10 26 autour de i'axe 28 vers la droite si la touche 18 est enfoncee et vers la gauche 

si la touche 19 est enfoncee, et 

- une commande de deplacement entraTnant une rotation identique 
autour de I'axe 24 des objectifs 20 et 22 vers le haut si la touche 16 est enfoncee 
et vers le bas si la touche 17 est enfoncee. 

15 Le moc| uie 60 est egalement apte a envoyer par I'intermediaire de 

i'antenne 10 et du reseau 44 une commande zoom vers I'avant si la touche 20 
est enfoncee et une commande de zoom vers I'arriere si la touche 22 est 
enfoncee. 

Le telephone 42 est similaire au telephone 2 et comporte les memes 
20 elements que ceux decrits pour le telephone 2 en regard des figures 1 et 2. 

Le fonctionnement du systeme 40 va maintenant etre decrit en regard 
du procede de la figure 3. 

Initialement, I'utilisateur du telephone 2 initialise et active de facon 
ciassique un processus 80 de visioconference entre les telephones 2 et 42. Ici, 
pour simplifier la description, I'utilisateur du telephone 2 sera appele utilisateur A 
et I'utilisateur du telephone 42 sera appele utilisateur B. 

Lors du processus 80, le telephone 2 filme en permanence, lors d'une 
etape 82, i'utilisateur A a I'aide de I'appareil 46. En mime temps, et de facon 
similaire, le telephone 42 filme I'utilisateur B. 

Ces images fiimees sont immediatement transmises en temps reel, lors 
d'une etape 84, vers I'autre telephone par I'intermediaire du reseau 44. Pour 
chaque telephone, la transmission et la reception des donnees de voix et 
d'images fiimees sont gerees par le module 52. 
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Au fur et a mesure que des donnees de voix et des donnees d'images 
sont regues par le module 52, celui-ci commande, lors d'une etape 86, la 
restitution des donnees de,_ voix par Fintermediaire de Fhaut-parleur 4 et 
Paffichage des images filmees sur Fecran 8. 
5 A tout moment lors de F execution du processus 80, Tun des utilisateurs 

. peut proceder a une modification du cadrage des images regues en modifiant la 
position des points de prise de vue de Fapparei! de prise de vue utilise pour ies 
filmer. A cet effet, un utiiisateur, par exemple ici Futilisateur B precede a un 
processus 90 de cadrage des images regues, 
10 Au debut de ce processus 90, I'utilisateur B enfonce, lors d J une etape 

92, Tune des touches 16 a 19 de son telephone. Le module 60 du telephone 42 
envoie alors, lors d'une etape 94, la commande de displacement correspondante 
au telephone 2 par Fintermediaire du reseau 44. 

Le module de reception 56 du telephone 2 extrait, lors d'une etape 96, 
15 cette commande de deplacement regue et ia transmet a son module de 
commande 58. 

Le module 58 du telephone 2 commande alors, lors d'une etape 98, Ies 
moteurs 30, 32 et 34 de maniere a deplacer ses points 20, 22 de prise de vue 
autour des axes 24 et 28 d'un angle a et d'un angle J3 correspondent a la 
20 commande de deplacement regue. v " 

Le deplacement des points 20, 22 de prise de vue du telephone 2 se 
traduit par une modification du cadrage des images regues par le telephone 42. 

Egalement a tout moment lors de ('execution du processus 80, Fun des 
utilisateurs peut proceder a un processus 100 de zoom vers Favant ou vers 
25 Farriere. Ici, on suppose que ce processus 100 est active par Futilisateur A. 

Initialement au debut du processus 100, Futilisateur A enfonce Fune 
des touches 20 ou 22 lors d'une etape 102. Le module 60 envoie alors, lors d'une 
etape 104, la commande de zoom correspondante a la touche enfoncee au 
telephone mobile 42 par Fintermediaire du reseau 44. 
30 Le module de reception du telephone 42 extrait, lors d'une etape 106 

similaire a Fetape 96, la commande de zoom regue. Cette commande de zoom 
est transmise a i'appareil de prise de vue du telephone 42, qui realise lors d'une 
etape 108, le zoom correspondant a la commande de zoom regue. 



Ter "depot 



8 

Le systeme de prise de vue decrit ici dans le cas specifique d'un 
systeme de visiophonie permet d'eviter d'avoir a afficher simultanement sur 
I'ecran 8 une image du correspondant et une image reduite de I'utilisateur. En 
effet dans les system es de visiophonie connus de maniere a permettre a chaque 
5 utilisateur de maintenir un cadrage satisfaisant lors d'une visioconference, I'ecran 
de chaque telephone mobile est divise en deux fenetres. La fenetre la plus vaste 
est utilisee pour afficher I'image du correspondant tandis que la fenetre la plus 
petite est utilisee pour afficher une copie en reduction des images transmises au 
correspondant. La petite fenetre permet a I'utilisateur du telephone de verifier en 
10 permanence que le cadrage des images transmises est satisfaisant et, dans le 
cas ou il s'apergoit que ce n'est pas le cas, de modifier iui-meme manuellement 
le cadrage des images transmises en modifiant la position du point de prise de 
vue de son telephone mobile. Le systeme 40 permet d.'eviter d'avoir recours a 
cette petite fenetre sur chacun des ecrans des telephones mobiles impliques 
15 dans la visioconference. 

Les moteurs 30, 32 et 34 ont ete ici decrits dans le cas particulier ou Hs 
sont solidaires du telephone mobile. La figure 4 represente une variante dans 
laquelle ces moteurs sont solidaires d'un support independant 120 propre a 
deplacer le ou chaque point de prise de vue d'un telephone 122 equipe pour 
20 etablir une visioconference. 

Le telephone 122 est, par exempie, identique au telephone 2 a 
['exception du fait que les objectifs 20 et 22 sont rigidement fixes au chassis du 
telephone 122 sans degre de liberie. Ce telephone 122 ne comporte done pas de 
moteur propre a deplacer des objectifs 20 et 22 par rapport au chassis du 
25 telephone. Les elements du telephone 122 qui sont identiques a ceux du 
telephone 2 portent ici les memes references. 

Le support 120 comporte un chassis fixe 130 destine a etre fixe sur 
une surface stable telle qu'un plateau horizontal 132. Le chassis 130 est fixe au 
plateau 132 a I'aide de moyens de fixation conventionnels. 
30 Le support 120 comporte egaiement une benne 134 mecaniquement 

raccordee au chassis 130 par I'intermediaire d'une articulation 136. L'articulation 
136 est concue de maniere a permettre un pivotement de la benne 134 autour 
d'un axe horizontal 138 et une rotation autour d'un axe vertical 140. De maniere a 
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depiacer la benne 134 autour des axes 138 et 140, le support 120 comporte un 
oil plusieurs moteurs 142 sous la commande d'un module de cornmande 143. 

La benne 134 comporte des moyens 144 d'accouplement et de 
desaccoupiement mecaniques du telephone 122 a. la benne 134. Ici ces moyens 
5 144 sont formes, par example, par un iogement 144 propre a recevoir de maniere 
amovible le telephone 122. 

Pour commander ies deplacements de la benne 134 en fonction de 
commandes de deplacement regues par le telephone mobile 122, le telephone 
mobile et le support 120 com portent chacun une interface, respectivement 150 et 
10 152, par I'intermediaire desquelles Ies commandes de deplacement regues par le 
telephone mobile 122 sont transmises au module de commande 143. 

Typiquement, le support 120 est un support portable transportable par 
I'utllisateur. 

Le fonctionnement du systeme de prise de vue represents sur la figure 
15 4 est identique a celui decrit en regard du procede de la figure 3. Toutefois dans 
cette variante c'est Pensernble du telephone qui est deplace en reponse aux 
commandes de deplacement et pas seuiement Ies objectifs 20 et 22. 

La figure 4 represente un support fixe. En variante, le support 'fixe est 
remplace par un support mobile equipe, par exemple, de roues entraTnees en 
20 rotation par le moteur 142. Ainsi, dans cette variante, pour depiacer le ou chaque 
point de prise de vue, le support roule sur le plateau 132 en reponse aux 
commandes de deplacement 

Les systemes des figures 2 et 4 ont ete decrits dans le cas particulier 
ou les appareils de prise de vue sont capables de filmer une scene. En variante, 
25 I'appareil de prise de vue est uniquement capable de prendre une photo. 

Llnterface homme / machine permettant a I'utilisateur du telephone 
mobile de saisir des commandes de deplacement ou des commandes de zoom 
sur son telephone mobile a ete decrite ici dans le cas particulier ou cette interface 
est formee de touches 16 a 19 et 20, 22. En variante, ces touches sont 
30 remplacees par une interface vocale grace a laquelle les instructions de 
deplacement et de zoom sont dictees par Tutilisateur. 

Le telephone 42 a ete decrit comme etant lui aussi un telephone 
mobile. Toutefois, en variante ce telephone 42 est un telephone fixe, un appareil 
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de visioconference ou un ordinateur personnel propre a remplir les memes 
fonctionnalites que celles du telephone 42. 



1er depot 



11 

REVEND1CATIONS 

1 . Systeme de prise de vue comportant : 

- un premier telephone (2 ; 122), mobile, apte a etabiir des liaisons 
telephoniques avec un autre telephone par Pintermediaire d'un reseau 
telephonique (44), ce telephone mobile etant equipe d'au moins un point (20 ; 22) 
de prise de vue pour prendre des images, et 

- un second telephone (42) apte a afficher les images prises a I'aide du 
premier telephone mobile, 

caracterise en ce qui! comporte au moins un moteur commandable 
(30, 32, 34 ; 142) propre a deplacer le ou chaque point de prise de vue du 
premier telephone mobile en reponse a des commandes de deplacement regues 
par le premier telephone mobile, et 

- en ce que le second telephone comporte un module (60) pour 
envoyer des commandes de deplacement au premier telephone mobile par 
Hntermediaire du reseau telephonique. 

2. Systeme selon la revendication 1, caracterise en ce que ledit au 
moins un moteur (30, 32, 34) est solidaire du premier telephone mobile. >' 

3. Systeme selon la revendication 2, caracterise en ce que ie ou 
chaque point de prise de vue est monte a rotation autour d'un premier et d'un 
second axes (24, 28) de rotation non colineaires, et en ce que ledit au moins un 
moteur est apte a deplacer en rotation le ou chaque point de prise de vue autour 
des premier et second axes, les rotations autour du premier et du second axes 
etant commandabies independamment Tune de i'autre. 

4. Systeme selon la revendication 1, caracterise en ce qu'il comporte 
un support (120) independant du premier telephone mobile (122), ce support 
independant comportant des moyens (144) d'accouplement/desaccouplement 
mecaniques du premier telephone mobile au support, et en ,ce que ce support 
comporte ledit au moins un moteur (142), ledit au moins un moteur etant apte a 
deplacer lesdits moyens d'accouplement/desaccouplement en reponse aux 
commandes de deplacement re?ues par le premier telephone mobile de maniere 
a deplacer le ou chaque point de prise de vue. 

5. Systeme selon la revendication 4, caracterise en ce que le support 
independant (120) comporte une benne mobile (134) equipee des moyens (144) 
d'accouplement/desaccouplement mecaniques, et en ce que ledit au moins un 



ier depot 




12 



moteur est apte a deplacer ladite benne. en reponse aux commandes de 
deplacement regues par le premier telephone mobile. ■ 

6. Systeme selon 'l'une quelconque des revendications precedentes, 
caracterise en ce que le premier telephone mobile (2, 122) comporte deux points 
(20, 22) de prise de vue espaces Tun de ('autre de maniere a pouvoir realiser des 
images en stereoscopie. 

7. Systeme seJon Tune quelconque des revendications precedentes, 
caracterise en ce que le ou chaque point (20, 22) de prise de vue comporte un 
zoom reglable en reponse a des commandes de zoom regues par le premier 
telephone mobile, et en ce que le second telephone comporte un module (60) 
pour envoyer des commandes de zoom au premier telephone mobile par 
I'intermediaire du reseau telephonique, 

8. Systeme selon I'une quelconque des revendications precedentes, 
caracterise en ce que le premier telephone mobile comporte au moins une 
camera (46) equipee du ou de chaque point de prise de vue. 

9. Telephone mobiie (2) apte a etablir des liaisons telephoniques avec 
un autre telephone par I'intermediaire d'un reseau telephonique, ce telephone 
mobile etant equipe d'au moins un point (20, 22) de prise de vue pour prendre 
des images, caracterise en ce qu'ii comporte au moins un moteur commandable 
(30, 32, 34) propre a deplacer le ou chaque point de prise de vue en reponse a 
des commandes de deplacement regues par I'intermediaire du reseau 
telephonique. 

10. Support (120) pour un telephone mobile equipe d'au moins un point 
de prise de vue pour prendre des images, caracterise en ce qu'il comporte : 

- des moyens d'accouplement / desaccouplement du telephone mobile 
au support, et 

- au moins un moteur commandable propre a deplacer les moyens 
d'accouplement/desaccouplement en reponse a des commandes de 
deplacement regues par le telephone mobile de maniere a deplacer le ou chaque, 
point de prise de vue. 

11. Telephone (42) apte a etablir des liaisons telephoniques avec un 
premier telephone mobile par i'intermediaire d'un reseau telephonique ce 
telephone comportant un ecran (8) d'affichage d'images prises a I'aide du 
premier telephone mobile, ce premier telephone mobile etant conforme a la 
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revendication 9 ou adapte pour etre accouple/desaccouple a un support 
conforme a la revendication 10, 

caracterise en ce que ce telephone est equipe d'un module (60) pour 
envoyer des commandes de deptacernent audit au moins un moteur du premier 
telephone mobile (2) ou du support (120), par I'intermediaire du reseau 
telephonique. 
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